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Câu hỏi thường gặp: 

? Động cơ DC Servo có chế độ điều khiển vị trí chính xác như AC Servo 

không? 

 Câu trả lời là có nhưng mức độ chính xác, hiệu suất và độ ổn định của nó 

khác với AC Servo 

Tiêu chí DC Servo AC Servo 
Điều khiển vị trí 

chính xác 

Tốt (nhờ feedback + 

điều khiển PID) 

Rất tốt (phổ biến 

trong CNC, 

robot,v.v) 

Độ ổn định ở tốc độ 

thấp 

Tốt dễ kiểm soát tốc 

độ thấp  

Rất ổn định, ít dao 

động 

Đáp ứng động lực 

học 

Chậm hơn AC Servo Nhanh hơn hiệu suất 

cao hơn  

Dễ điều khiển Đơn giản hơn dễ cài 

đặt  

Phức tạp hơn cần bộ 

điều khiển chuyên 

dụng 

Ứng dụng phổ biến Robot nhỏ, cơ cấu 

truyền động đơn giản 

Robot công nghiệp, 

máy CNC, thiết bị 

yêu cầu cao 

Giá thành Rẻ hơn Đắt hơn 

 

 Kết luận 
- Nếu bạn cần điều khiển vị trí chính xác ở mức trung bình đến cao, và hệ 

thống không quá phức tạp, DC Servo là đủ dùng. 

- Nếu bạn cần độ chính xác rất cao, độ tin cậy và phản ứng nhanh, nhất là 

trong môi trường công nghiệp, thì AC Servo sẽ vượt trội hơn. 

 Ứng dụng phổ biến của dòng DC Servo 
- Cánh tay robot mini, tự chế, các khớp chuyển động quay góc  

- Máy in 3D và máy CNC mini 

- Tay gắp tự động 

- Hệ thống đóng mở van tự động 

- Hệ thống ổn định camera ( máy bay không người lái drone, v.v ) 

- Và nhiều các ứng dụng khác …. 
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Tài liệu DC Servo LEADSHINE ELD2 

1. Thông số cơ bản  

Ví dụ về model Drive ELD2 

 

 

STT  Mô tả 

1 Loại  ELD2: DC Servo Drive Series 

2 Giao thức truyền 

thông 

RS: Pulse train + Modbus RTU 

CAN: CANopen + Analogue 

3 Công suất  7020: 24-70VDC , dòng định mức 20A 

7030: 24-70VDC , dòng định mức 30A 

4 Kiểu B: Giữ phanh đầu ra 

Blank: Không giữ phanh đầu ra 

 

RS 

Series 

7005B 7010B 7015B 7020B 7030B 7040B 7060B 

Dòng 

định 

mức  

 

5 10 15 20 30 40 60 

Dòng 

cực đại 

 

21 42 45 80 90 120 180 

Kích 

thước 

(mm) 

118*79,5 *25,5      175*    100.5 *33 194*103 *41 

Nguồn 

cấp  

  24       70VDC   

Phanh 

giữ 

   YES    
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Ví dụ về model của Motor 
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2. Kích thước 
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Khoảng cách lắp đặt giữa các drive khi ta cần dùng nhiều drive ( >50mm ) để đảm bảo 

tản nhiệt tối ưu hơn. 
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3. Sơ đồ đấu nối 

 

3.1. CN1 I/O cổng tín hiệu 
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Đầu vào xung và hướng chỉ hỗ trợ tín hiệu 5V. Vui lòng kết nối nối tiếp một điện trở 

có điện trở 2kΩ cho tín hiệu xung và hướng 24V. 

 

- DI3-DI6 hỗ trợ cấu hình NPN và PNP. Khuyến nghị sử dụng nguồn cấp tín hiệu 

điều khiển bên ngoài 12-24VDC. 

- DO1-DO2 là đầu ra với dòng điện 100mA hỗ trợ cấu hình NPN và PNP. 

Khuyến nghị sử dụng nguồn cấp bên ngoài 24VDC. Nếu tải là tải cảm ứng như 

rơle, vui lòng lắp diode tự do ở cả hai đầu tải song song. Nếu diode được kết 

nối ngược lại, nó có thể gây hỏng drive.  
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3.2. CN3/CN4 nguồn cấp, cáp động cơ, trở xả 

 

 

RBR+ và RBR- là 2 chân đấu cho trở xả  
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3.3. CN5 giao tiếp truyền thông RS485 

 

 

3.4. CN7 giao tiếp RS232 với PC 

 

 

ELD2-RS Series DC Servo Drive có thể kết nối với Motion Studio bằng CABLE-PC-1 

để điều chỉnh thông số và giám sát dữ liệu. 
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3.5. CN2 Encoder 
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3.6. Cài ID cho Drive 

 

 

3.7. Tốc độ truyền 
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4. Cài đặt thông số bằng Motion Studio 

 

Màn hình giao diện phần mềm  

Phần mềm có sẵn trên web trang chủ của https://www.leadshine.com/ bằng các 

tìm kiếm mã tên của drive mình dung rồi vào mục “ Tải xuống”. 

 

Tiếp đó chọn mục phần mềm để tải phần mềm Motion Studio. 

 

 

https://www.leadshine.com/
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4.1. Reset thông số về mặc định 

Kích vào biểu tượng  lựa chọn các mục cần reset  

 

Rồi ấn OK và tiến hành  tải xuống driver 

Khi ta muốn đọc các thông số đang cài đặt trong drive thì ta kích biểu tượng  

4.2. Chọn chế độ điều khiển 
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 Mô tả:  

Khi ta chọn thông số là:  

0: chế độ chạy vị trí 

1: chế độ chạy vận tốc 

2: chế độ chạy momen 

Khi ta chọn thông số 3,4,5,6 thì chế độ 1 và chế độ 2 có thể được lựa chọn tương 

ứng với đầu vào chuyển đổi chế độ điều khiển (C-MODE) 

+ C-MODE: off, chọn chế độ 1 

+ C-MODE: on, chọn chế độ 2 

Vui lòng cho phép một khoảng thời gian giữa các lệnh chuyển đổi chế độ 

Khi chọn thông số 6 ta phải kết hợp điều chỉnh thông số của mục Pr0.22 
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4.3. Chế độ test JOG 

Bước 1: kết nối với driver  
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Bước 2: chế độ test  

 

Khi ta kích Servo Enable chuyển sang “ON” động cơ sẽ tự động tháo phanh. 

Kích “Forward” và “Reverse” để quay 2 chiều thuận và nghịch 

 + Pr6.04 : tốc độ JOG 

 + Pr6.25 : thời gian tăng tốc 

 + Pr0.04 : tỷ lệ quán tính 

 + Pr6.21 : thời gian chờ 
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4.4. Chế độ đảo chiều động cơ 

Chọn mục    

Sẽ có 2 lựa chọn trong mục Pr0.06 là 0 và 1. Chế độ mặc định sẽ là 0. 

 

Điều chỉnh thông số Pr0.06 ở cột Axis1. Điều chỉnh xong ta kích  để lưu lại 

rồi ấn  để tải thông số xuống drive. 

Mục “remarks” còn được gọi là mục chú ý như ở thông số Pr0.06 sau khi điều 

chỉnh xong là cần phải restart nguồn rồi bật lại thì thông số điều chỉnh mới hợp 

lệ 
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4.5. Chế độ nhận xung 

Lựa chọn cả 2 thông số Pr0.06 và Pr0.07 

 

Tín hiệu xung lệnh đầu vào tần số tối đa và thời lượng tối thiểu cần thiết 

 

Vui lòng đặt >0,1μs cho khoảng thời gian giữa cạnh tăng và giảm của tín hiệu 

đầu vào xung lệnh 

 + 1 vòng với 2500 xung đầu ra vào xung 2 pha khi Pr0.07=0 hoặc 2, 

Pr0.08=10000; 

 + 1 vòng với 10000 xung đầu ra vào xung 1 pha khi Pr0.07=1 hoặc 3, 

Pr0.08=10000; 
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4.6. Cài đặt vi bước cho Driver 

ở mặc định sẽ là 10000 xung/vòng. 

 

vì thuộc kiểu dữ liệu 32bit nên số vi bước có thể cài ko thể vượt quá 

“67100864”. 

 Kiểm soát sẽ bị ảnh hưởng nếu giá trị được đặt quá thấp. Errb1 có thể xảy 

ra nếu giá trị <500. 

(1)  Pr0.08 hợp lệ khi ≠ 0: Vòng quay động cơ = số xung đầu vào 

(2)  Pr0.08 không hợp lệ khi =0: Pr0.09 và Pr0.10 hợp lệ 
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5. Động cơ ELVM6060 

5.1. Thông số kỹ thuật 

Mã động cơ ELVM6060V48EH-M17-HD 

Kích thước khung (mm) 60 

Điện áp định mức (Vac) 48 

Công suất định mức (W) 600 

Mô-men xoắn định mức (Nm) 1,91 

Mô-men xoắn cực đại (Nm) 5,73 

Tốc độ định mức (vòng/phút) 3000 

Tốc độ cực đại (vòng/phút) 4000 

Dòng điện định mức (Amp) 15 

Dòng điện cực đại (Amp) 46,5 

Hằng số mô men xoắn 

(Nm/Amp) 

0,141 

Hằng số EMF trở lại (V/krpm) 8,5 

Điện trở  (Ω) 0,16 

Độ tự cảm (Mh) 0,39 

Quán tính (kg*m 2 *10 -4 ) 0,84 

Cực  10 

Loại mã hóa  17bit từ tính 

Tải trọng xuyên tâm tối đa (N) 245 

Tải trọng trục tối đa (N) 74 

Xếp hạng IP IP65 

Trọng lượng (Kg) 2,1 
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5.2. Kích thước cơ khí 

 

5.3. Đường cong tốc  

 


