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TÀI LIỆU AC SERVO LEADSHINE EL8 

1. Thông số cơ bản  

Ví dụ về model EL8 

 

STT  Mô tả 

1 Loại EL8: EL8 AC Servo Drive Series 

2 Giao thức truyền 

thông 

RS: điều khiển xung/hướng + RS485 + Analogue 

EC: EtherCAT 

3 Công suất 400: 400W      ;   750: 750W     ;   1000: 1000W 

1500: 1500W  ;   2000: 2000W 

4 Kiểu F: Đầy đủ chức năng 

5 Chức năng thêm Blank: Standard 

6 Điện áp đầu vào 200-240VAC 1ph/3ph , -10% - +10% , 50/60Hz 

 

 EL8-RS400F EL8-RS750F EL8-RS1000F 

Công suất (W) 400 750 1000 

Dòng định mức 

(Arms) 

2.8 5.5 7.0 

Dòng đỉnh 

(Arms) 

9.3 16.9 21.2 

Phương pháp làm 

mát 

Không khí Quạt  Quạt 

 

 EL8-RS1500F EL8-RS2000F 

Công suất (W) 1500 2000 

Dòng định mức (Arms) 9.5 12 

Dòng đỉnh (Arms) 31.3 36 

Phương pháp làm mát Quạt  Quạt 

 

3 analog inputs (AI1/AI2/AI3) , -10V ~ +10V. Max voltage ±12V 

2 analog outputs (AO1/AO2) , -10V ~ +10V . 

Feedback method: Encoder RS485 Protocol 
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2. Kích thước cơ khí Drive EL8-RS 

 

 

EL8-RS1500/2000F 
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Khoảng cách lắp đặt giữa các drive để đạt tối ưu sự tản nhiệt tốt nhất giúp bảo 

vệ drive. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



                                                            https://leadshinevietnam.com 

5 
 

3. Sơ đồ đấu nối tổng quan 
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4. Sơ đồ đấu nối dây nguồn , dây động cơ , dây encoder . 

 

Chân kết nối Chú thích 

L1 , L2 Nguồn cấp 1 pha/3 pha 220VAC  

-10% ~ +10%, 50/60Hz 

L1C , L2C Nguồn cấp 1 pha 220VAC 

P+ , B2 Nối trở xả 

U, V, W, PE Nối dây động cơ 

BR+ , BR- Phanh động cơ 

N Bỏ qua không đấu  

 

 nối PE 
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5. Kết nối modbus RS485 CN3-CN4 

 

 

Dòng EL8-RS hỗ trợ giao thức truyền thông RS485 cho phép giao tiếp giữa 1 

hoặc nhiều trục và thiết bị điều khiển chính 
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6. CN6 (STO) 

 

Ta có thể sử dụng STO hoặc không cần sử dụng STO 

 

NOTE: 

  STO không nhằm mục đích cắt hoàn toàn nguồn điện của bộ truyền động 

servo và động cơ. Vui lòng tắt nguồn và đợi vài phút trước khi bắt đầu 

bảo trì. 

  Nên sử dụng nguồn điện riêng biệt cho đầu vào tín hiệu STO vì bất kỳ rò 

rỉ dòng điện nào cũng có thể khiến STO bị trục trặc. 

  Vui lòng tháo đầu nối ngắn mạch khỏi cổng STO và sử dụng cáp STO 

được cung cấp nếu cần chức năng này. 
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7. CN7 Encoder External và CN2 Encoder 

 

CN7 
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  Vui lòng kết nối GND tham chiếu của bộ mã hóa với GND của bộ điều 

khiển. Khuyến nghị sử dụng cáp cuộn đôi có lớp chống nhiễu, Kết nối 

chống nhiễu với đầu nối CN7 để giảm nhiễu. 

  Phương pháp nhập bộ mã hóa bên ngoài: Đầu vào vi sai 
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8. Sơ đồ hàn cáp I/O CN1 
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Khi điều khiển xung tốc độ cao (>500Khz ) phải cài Pr0.05 = 1. ( max 4MHz ) 

Điều khiển xung tốc độ thấp cài Pr0.05=0 ( 200kHz / 500kHz ) 
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8.1.1 Đấu nối tín hiệu dạng xung Visai 5V ( 5V differential drive input )  

  

 

a. Tốc độ thấp <500KHz                              b. Tốc độ cao ( Max 4MHz) 

 

 

8.1.2 Đấu nối tín hiệu dạng Open Collector dùng nguồn 24V bên trong Drive 
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8.1.3 Đầu vào Analogue 

EL8-RS series servo drives hỗ trợ 3 đầu vào analogue (1 vi sai , 2 đầu cuối đơn) 

 

AI1: Vi sai ; AI2/AI3: Đầu cuối đơn. 

 Điện áp đầu vào tối đa cho phép đối với mỗi AI là ±10VDC. Nếu sử dụng biến 

trở (VR) hoặc điện trở (R), vui lòng tham khảo sơ đồ mạch sau. 

 

8.1.4 Đầu ra Analogue 
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Bộ truyền động servo series EL8-RS hỗ trợ 2 đầu ra tương tự, điện áp đầu ra: 

±10VDC. Các tín hiệu tương ứng được đặt trong Pr4.65/Pr4.70 

8.2 Đầu vào kỹ thuật số 

Lấy DI1 làm ví dụ (DI2-DI10 sử dụng cùng một mạch đầu vào). Mạch bên trong 

của đầu vào chung là một bộ ghép quang hai chiều hỗ trợ cấu hình anode chung 

và catốt chung. Có 2 loại đầu ra từ thiết bị chính: Đầu ra rơle và đầu ra Open 

Collector như minh họa bên dưới 
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8.3 Đầu ra kỹ thuật số 

Tổng cộng có 8 đầu ra kỹ thuật số với DO5/DO6 là đầu ra một đầu. Cả hai đầu 

ra này đều được kết nối với COM của nguồn tín hiệu điều khiển, nghĩa là cả hai 

đều sử dụng cùng một nguồn tín hiệu điều khiển. DO1-DO4 là đầu ra hai đầu. 

Chúng có thể được kết nối với nguồn tín hiệu điều khiển độc lập và đất tham 

chiếu có thể khác với các tín hiệu đầu ra một đầu khác. 

 

 

-  Cần cung cấp nguồn điện bên ngoài. Kết nối ngược nguồn điện có thể 

gây hỏng trình điều khiển. 

-  Khi đầu ra = cực thu hở, dòng điện tối đa 50mA, điện áp tối đa của nguồn 

điện bên ngoài là 25V. Do đó, tải DO cần đáp ứng các điều kiện này. Nếu 

đầu ra quá mức hoặc kết nối trực tiếp với nguồn điện, có thể gây hỏng 

trình điều khiển. 

- Nếu tải là tải cảm ứng như rơle, vui lòng lắp các điốt tự do ở cả hai đầu tải 

song song. Nếu điốt được kết nối ngược lại, có thể gây hỏng trình điều 

khiển. Chân 12, 40 và 31: 2 đầu ra một đầu. Chân 11, 10 và 35, 34, Chân 

37, 36 và 39, 38: đầu ra hai đầu 
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8.4 Đầu ra Encoder 

Có 2 kiểu đầu ra: vi sai và open collector 

 

 

Vi sai 

 

Vui lòng kết nối tín hiệu chia tần số trình điều khiển GND với GND của nguồn 

điện bên ngoài. Sử dụng cáp xoắn đôi có vỏ bọc để giảm nhiễu. 
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     8.5 SET DI Signal 

 

NC: Tín hiệu KHÔNG được kết nối với DI-COM -> Không hợp lệ (TẮT) 

        Tín hiệu được kết nối với DI-COM -> Hợp lệ (BẬT) 

NO: Tín hiệu KHÔNG được kết nối với DI-COM -> Hợp lệ (BẬT) 

        Tín hiệu được kết nối với DI-COM -> Không hợp lệ (TẮT) 

Biện pháp phòng ngừa an toàn 

Để dừng động cơ nếu cáp bị ngắt kết nối, POT, NOT và E-STOP sẽ được đặt 

thành NO. Vui lòng đảm bảo không có vấn đề an toàn nếu cần đặt thành NC. 

Khuyến nghị đặt tín hiệu SRV-ON thành NC. Vui lòng đảm bảo không có vấn 

đề an toàn nếu cần đặt thành NO 

 

 

 

 

 

 


